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ALCANCE PRETENDIDO:
Reconocer el dlgebra de vectores como lenguaje para representar rectas, planos y
superficies en R’. Desarrollar la geometria analitica del espacio como un medio de
transferir el razonamiento légico deductivo al razonamiento grafico y viceversa.
Aplicar la geometria analitica como medio para resolver problemas.

SiNTESIS,DEL PROGRAMA:
Algebra de vectores. Aplicaciones del dlgebra de vectores a la geometria. Numeros
complejos.
PROGRAMA ANALITICO

1. VECTORES
Definicién analitica de un vector. Igualdad y operaciones. Vector definido por dos
puntos. Descomposicion en el espacio. Igualdad. Operaciones. Combinacion lineal
de vectores. La base candnica. Dependencia lineal. Vector definido por las
coordenadas de sus puntos extremos. Condicién de paralelismo de dos vectores.
Aplicaciones.

2. PRODUCTOS DE VECTORES

Producto escalar. Médulo o norma de un vector. Distancia entre dos puntos.
Propiedades del producto escalar. Desigualdad de Cauchy- Schwarz. Angulo de dos
vectores. Angulos directores y cosenos directores de un vector. Proyeccion de un
vector. Producto escalar en R®. Producto vectorial. Propiedades del Producto
vectorial. Interpretacion geométrica del moddulo del producto vectorial de dos
vectores. Producto mixto. Propiedades del producto mixto. Doble producto vectorial.
Descomposicion del doble producto vectorial . Aplicaciones.

3. NUMEROS COMPLEJOS
Definicién de nimero complejo. Igualdad, operaciones y sus propiedades. El cuerpo
de los complejos es no ordenado. El conjugado de un complejo. Norma o médulo de
un complejo. Forma polar de los complejos. Potenciacién y radicacién de un
complejo. Férmula de Moivre. Aplicaciones

4. LA RECTA
Ecuacion vectorial de la recta. Ecuaciones paramétricas de la recta. Recta definida
por dos puntos. Ecuaciones simétricas de la recta. Ecuaciones reducidas de la recta.
Rectas paralelas a los planos y a los ejes coordenadas. Angulo entre dos rectas.
Condicion de paralelismo entre dos rectas. Condicion de ortogonalidad entre dos

rectas. Condicion de coplanaridad entre dos rectas. Posiciones relativas de dos rectas.
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Interseccion de dos rectas. Recta ortogonal a dos rectas. Distancia de un punto a una
recta. Distancia entre dos rectas. Aplicaciones.

5. EL PLANO
Ecuacién general del plano. Determinacién de un plano. Planos paralelos a los ejes y
a los planos coordenadas. Ecuacién paramétrica del plano. Angulo entre dos planos.
Angulo de una recta con un plano. Interseccién de dos planos. Interseccién de una
recta y un plano. Distancia de un punto a un plano. Distancia entre dos planos.
Distancia de una recta a un plano. Aplicaciones.

6. SUPERFICIES CUADRICAS
Introduccién. Superficies cuddricas centradas. Superficies cuddricas no centradas.
Superficies conica. Superficie cilindrica. Aplicaciones.
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